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드론은현재진행형으로발전하고있는미래형콘텐츠입니다. 군기관에서

사용이시작되어서현재는산업과생활전반에드론이사용되어지고

있습니다.

앞으로드론과관련된직업이무수히많이생기게될것입니다. 드론

프로그래밍교실을통해드론에대해알아가는시간을갖도록합시다.
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드론의

정의
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여러분이 상상하는 드론은 어떤 모습인가요?
드론을 그려보세요!

나만의 드론



드론의

활용 방안
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https://www.youtube.com/watch?v=ftMSHgUgxHY
https://www.youtube.com/watch?v=sijr5R0BmdQ
https://www.youtube.com/watch?v=SHclAtbfwBc


미래학자

드론 활용

드론 아이디어 24개 카테고리

1. 조기경보 시스템(Early Warning Systems)
2. 긴급 서비스 (Emergency Services)
3. 뉴스 레포팅 (News Reporting)
4. 배달(Delivery)
5. 사업활동 모니터링 (Business Activity Monitoring)
6. 게임용 드론(Gaming Drones )
7. 스포츠 드론 (Sporting Drones)
8. 엔터테이먼트 드론(Entertainment Drones )
9. 마케팅(Marketing)
10. 농업용 드론(Farming and Agriculture)
11. 목장용 드론(Ranching Drones)
12. 경찰 드론(Police Drones )
13. 스마트 홈 드론 (Smart Home Drones)
14. 부동산 드론 (Real Estate)
15. 도서관 드론 (Library Drones)
16. 군대 스파이용도 (Military and Spy Uses)
17. 건강관리 드론(Healthcare Drones)
18. 교육용 드론 (Educational Drones)
19. 과학과 발견(Science & Discovery)
20. 여행용 드론 (Travel Drones )
21. 로봇 팔 드론 (Robotic Arm Drones)
22. 현실왜곡 영역 (Reality Distortion Fields)
23. 참신한 아이디어 드론 (Novelty drones)
24. 머나먼 개념의 드론 ( Far Out Concepts)

나의

관심은!?
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형태에

따른

구분
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쿼드콥터지?
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드론은프레임, 프로펠러, 모터, FC, 자이로센서, 통신모듈, 배터리등으로

구성이되어있습니다.

드론에들어가는구성품들은서로유기적으로연결되어있어서, 서로간

영향을받게됩니다. 만약비행시간을늘리기위해배터리의용량을크게

하면무게가커져더큰출력의모터가필요하게되고, 프로펠러의크기도

달라지게됩니다. 드론을구성할떈이러한점들을고려해야합니다.
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배터리
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WiFi모듈

자이로센서
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드론이제대로날려면적당한조건이갖춰져야합니다. 모터의출력도

드론을띄울수있을만큼좋아야하고, 무게도적당해야합니다.

드론을조종하기위해선드론이어떤식으로움직이는지를알아야합니다. 

4개의프로펠러의출력을어떻게제어함에따라드론의움직이는방향이

달라지는지생각해봅시다.
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스로틀
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